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앞뒤로 중복되는 segment candidate set 삭제
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100개의 candidate set이 19개로 줄음
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start end

Start -> end 의 shortest_path를 검색하면 가장 stitch score가 낮은 path를 찾음
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중복 candiset 찾지 않고 진행했을 시


